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型�: MSP6D-[1][2][3]-[4]R

�購時指�事項
• 代碼: MSP6D-[1][2][3]-[4]R

  ��下面 [1] ~ [4]  �明並指�各項代碼。

  (例如: MSP6D-361-CR)

[1] 行�
3: 10 ~ 20 mm (.39” ~ .79”)

: 20 ~ 40 mm (.79” ~ 1.57”)4

[2] 開閉時間, �力
3: 9 秒 / 10 mm, 600 N

: 18 秒 / 10 mm, 1200 N4

: 24 秒 / 10 mm, 1800 N5

: 36 秒 / 10 mm, 2500 N6

[3] 出力軸型狀

主要���特色

• 小型�制閥用�動�

• �����支援 DeviceNet ��的 PLC ，�其���共用

  �路��

• �易��

• 可�� DeviceNet ����

• 可�� DeviceNet �取各種資�

• 1/1000 �分解�

�用例

• 用��品相�工�或汽電共生��中的小口徑�制閥

• 大���物和工�的��

• �物注射��量�制

�動�件

MINI-TOP 電動�動�
(���動型; DeviceNet ��)

6: M6 內��，0.75 ��

: M8 內��，1.0 ��8

: M10 內��，1.25 ��1

D: M6 內��，1.0 ��

: M8 內��，1.25 ��E

: M10 內��，1.5 ��F

[4] CE 標�
C: �用

: 不�用0

供�電源
DC 電源

    R: 24 V DC

         (工作電�範� 24 V ±10 %, �大�波 10 %p-p)

一�規格
保�等�: IP 66 (��� IP 67)

動作: 正動作或�動作 (出�時預�為 “�動作”)

         (在“�動作"時，出力軸會�為輸入���加而�回。)

��異常�生時出力軸的動作: 伸出、�回或�止

         (可��指�開���; 出�時預�為 “�止”)

�點�址(Node address): 0 ~ 63; 可��指�開���

傳輸��: 125、250、500kbps (可��指�開���;

                出�時預�為 125 kbps)

回路��

  ��回路��: 5��型���，�頭(male)

  電源回路��: 4��型���，�頭(male)

���: 符合 DeviceNet ��標����

             (例如: OMRON DCA1)

電源�: ����的電� 

             (例如: OMRON XS2F 或 XS2WD42)

��材質: 鋁鑄件

�動馬�: ��馬�

馬�絕�等�: E

行���檢出: 電��

隔�: ��−電源�間

�點(zero) �整範�: 0 ~ 25 %

��(span) �整範�: 50 ~ 100 %

MS (��狀�) 指示燈: �/� 兩色LED、�示動作狀�

NS (�路狀�) 指示燈: �/� 兩色LED、�示��狀�

: �手動操作��

■  (��電源電�時)開閉時間��力

[型�: 開閉時間: �力]

MSP6D-x3: 9 秒 / 10 mm; 600 N (135 lbf)

MSP6D-x4: 18 秒 / 10 mm; 1200 N (270 lbf)

MSP6D-x5: 24 秒 / 10 mm; 1800 N (405 lbf)

MSP6D-x6: 36 秒 / 10 mm; 2500 N (562 lbf)

輸出規格
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性�
分解�: 1/1000 或 0.02 mm, 以�大者為� 

             (不感���為 0.1 %時)

: 絕�阻�

    100MΩ 以上 /500V DC (��[�頭插孔除�]−電源或金�

    ���間)

    100MΩ 以上 /100V DC (電源−金����間)

: 耐電�

    1500 V AC @1 分� (��[�頭插孔除�]−電源或金���

    �間)

    100 V AC @1 分� (電源−金����間)

標����
■ EU 符合性 (CE 標�)

•EMC 指�

    EMI EN 61000-6-4

    EMS EN 61000-6-2

•RoHS 指�

    EN IEC 63000

型�: MSP6D

��規格
消�電�

・DC電源: � 0.5A

    (馬��動時電��為上�電�的1.5�。)

: 11 ~ 25 V DC ���路��盒提供�路供電電�

: �大 60 mA�路供電電�

使用溫�範�: -5 ~ +55°C (23 ~ 131°F)

使用��範�: 30 ~ 85 %RH (��露)
2: 4.9m/s  (0.5G)以下耐�性

: ��向��

         如果�動�會曝露在�水��中，�勿��動�的出力軸

         或電����朝上��。

重量: 3.0 kg (6.6 lb)
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��資料

項目 �明 範�

Remote/Local

RunEnable  Set / Get

Input as Target

Present Position 
 

Allowable DEVN

  

DeadBand Set / Get

 

RestartLMTG TMR  Set / Get

Forced Retracting 

Forced Extending 

ForcedRETR End 

ForcedEXTND End 

Signal at RETR

Signal at EXTND

RETR SIG POSN 

EXTND SIG POSN 

Error

Motor Deadlock 

Illegal Input 

Memory Fault

ClearDeadlockSIG  Set 

使用� 

�轉開�
�此���為 1 可啟用 “Input as Target”、“ForcedRetracting” 和 
“ForcedExtending”。

��/手動��開���的��
�示主��制板上的��/手動��開�的狀�。
手動��時���行��操作。

0: �轉�止
1: �轉開�

0: ��Remote (��) 
1: 本地Local (手動�轉)

範� -50 ~ 10050
(× 0.01%) 輸入分解�為
 0.1%，��此值的��
忽略。

範� -50 ~ 10050
(× 0.01%) 

0: 不感��
1: 在不感�內�止中

範� 10 ~ 1000
�期值: 50 (× 0.01%) 

範� 0 ~ 255
�期值: 0 (× 0.1秒) 

0: OFF
1: ON
�期值: 0
0: OFF
1: ON
�期值: 0

範� 0 ~ 10050
�期值: 10000 (× 0.01%) 

範� -50 ~ 10000
�期值: 0 (× 0.01%) 

0: OFF
1: ON

0: OFF
1: ON

範� 0 ~ 10050
�期值: 9800 (× 0.01%) 

範� -50 ~ 10000
�期值: 200 (× 0.01%) 

0: 正常
1: 異常

0: 正常
1: 異常

0: 正常
1: 異常

0: 正常
1: 異常

0: ��
1: 馬���異常清除
�期值: 0

目標��輸入
如果未�行��，則�值���為出力軸��的��值。 
如果 “ForcedRetracting” 或 “ForcedExtending” 為 ON，則此值��忽略。

��輸出
0% = 伸出； 100% = �回
�個��不會�“�向”��而��。

�制������
當出力軸�入不感�時輸出“1”。

不感���
不感���範�為 0.1 ~ 9.9%，以 0.2% 的�量�加，例如 
0.1、0.3、0.5、.... 9.7 和 9.9%。 分數����。

再�動�制�時�
一旦出力軸�止，在��時間�前不會重��動。

�制開閉入力
出力軸�制� “ForcedRETR End” ���的��。
此時，“Input as Target” 的值��忽略。

�制開閉入力
出力軸�制� “ForcedEXTND End” ���的��。
此時，“Input as Target” 的值��忽略。

�制開閉����
�� “ForcedRetracting” ON 時的出力軸��。

�制開閉����
�� “ForcedExtending” ON 時的出力軸��。

�開/����
出力軸��超� “RETR SIG POSN” 的��值時�為 ON。

�開/����
出力軸��超� “EXTND SIG POSN” 的��值時�為 ON。

�開/����輸出����
出力軸��超����值時，“Signal at RETR" ���為 ON。

�開/����輸出����
出力軸��超����值時，”Signal at EXTND" ���為 ON。

異常的��
當 “Motor Deadlock”、“Illegal Input” 和 “Memory Fault” 中的一項或多項異常
時�生時。

馬���(deadlock)異常
如果馬�在����預�的 “Retry” 次數����重��動，則�動���止
向馬�供電。
可用“ClearDeadlockSIG.” 清除。

目標��輸入錯�
目標����為 -50 ~ 10050 範��的值。

��體異常
當�動��制板上的��體出現錯�時，�會出現��體錯�。
�動����動作。

解除馬���(deadlock)異常
重� “Motor Deadlock.”。 操作������回“0”，否則 “Motor Deadlock” 
���再次作動，�動��一�重����動馬�，����原�清除。

Get

Get

Get

Set 

Set 

 Set / Get

 Set / Get

 Set / Get

 Set / Get

Get

Get

Get

Get

Get

Get

 Set / Get

型�: MSP6D
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Retry 馬��動失敗重�次數��
�動���重��動預�的 “Retry” 次數。

IllegalInputOPN ��輸入異常時的動作
���動�在不合�輸入情況下的動作。

  
  

COMM ErrorOPN 

COMM FaultTime

Direction 輸入的正/�動作��
: 0% 輸入時 100% 輸出正動作
：0% 輸入時 0% 輸出�動作

不�� “Present Position” (��輸出)和出力軸���間的相�性。

 

MIN input 

MAX input 

Input as Zero

Input as Full

DeadlockCNTR 範� 0 ~ 65535 (x1)

LastDeadlockPOSN

  
  

StartingCNTR *

TurnOverCNTR *

Accumulated MVT *

 

∗� 10 分��存一次資料。

項目 �明 範�使用� 

範� 1 ~ 255
�期値: 5

0: 輸入������
1: 停止
2: 0%位置
3: 100%位置
初期值: 0

0: 停止
1: 0%位置
2: 100%位置

範� 10 ~ 255
�期值: 10 (秒) 

0: �動作
1: 正動作
初期值: 0

範� -50 ~ 10000
�期值: -50 (× 0.01%) 

範� 0 ~ 10050
�期值: 10050 (× 0.01%) 

範� -50 ~ 10000
�期值: 0 (× 0.01%) 

範� 0 ~ 10050
�期值: 10000 (× 0.01%) 

範� -50 ~ 10050 
        (× 0.01%) 
�期值: 32767
             (��資料)

範� 0 ~ 4294967295 
        (x1)

範� 0 ~ 4294967295 
        (x1)

範� 0 ~ 4294967295 
        (x 0.1%)

��異常時的動作��
�示本體的�制板上�生��異常時，動作����開�的狀�。

���異常�生的等待時間
��從�生��異常���異常��作動開�的等待時間。

��目標輸入�制
�� “Input as Target” 的下�。
����點的�何輸入都���制在此��值。

��目標輸入�制
�� “Input as Target” 的上�。
����點的�何輸入都���制在此��值。

輸入�� (例如拆分�制(split control))
“Input as Target” 值 0% 出力軸����點。

輸入�� (例如拆分�制(split control))
“Input as Target” 的 100% 出力軸����點。

馬���(deadlock)��次數
�示馬���重�的�次數。

馬���(deadlock)��
�示��一次馬���時的出力軸��。

馬��動次數
�示馬��動的�次數。

馬�反轉次數
�示馬�反轉的�次數。

馬�移動��
以��的�點(zero)���(span)做為 100%行�來�示移動的���。

Set/Get

Set/Get

Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

Get

Set/Get

Set/Get

Set/Get

型�: MSP6D
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型�: MSP6D

�型尺寸圖   單�: mm [inch]

 出力軸形狀 (M)

代碼

6
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1
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��
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∅徑
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軛架(YOKE) ��尺寸圖

*行� 10 ~ 20mm規格為 58 (2.28) maxM(��照出力軸形狀�)

軛架(YOKE)
��面
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電路示�圖

型�: MSP6D

CPU

M

供�電源

SZ

規格如有更�，恕不另行�知。

��電路 馬 �
�動電路

��馬�

電
�
�

隔�電路

監�電路

指�開� 指示燈

�其�
DeviceNet��

� �
檢出電路

電源電路

5
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�
型
�
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